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KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Praktyka 1010331161010330861
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Automatyka i robotyka ogélnoakademicki 3/6

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
Komuterowe systemy sterowania polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
| stopien stacjonarna

Godziny Liczba punktow

Wyktady: - Cwiczenia: - Laboratoria: -  Projekty/seminaria: 210 8
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)

inny ogélnouczelniany

Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 8 100%

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

dr hab. inz. Pawet Drapikowski

email: pawel.drapikowski@put.poznan.pl
tel. 616652874

Wydziat Elektryczny

ul. Piotrowo 3A 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetenciji spotecznych:

iedza: K_W03: Ma uporzadkowang i podbudowang teoretycznie wiedze w zakresie mechaniki ogolne;.
1 Wiedza: K_W08:Ma uporzadkowang wiedze w zakresie teorii obwodéw elektrycznych oraz
elektrotechniki pradu statego i przemiennego (w tym tréjfazowego).
L. . . | Posiada eksploatacyjne uprawnienia SEP do 1kV.
2 Umiejetnosci:
3 Kompetencje | KU_23: Potrafi stosowaé zasady bezpieczenstwa i higieny pracy.
spoteczne

Cel przedmiotu:
Celem praktyki jest realizacja prac projektowych i innych zadan o charakterze innowacyjnym
w zakresie systeméw automatyki przemystowej i robotyki.

Celem jest réwniez kontynuowanie ksztatcenia zawodowego w zawodzie mechatronik i koncowy etap przygotowania do
egzaminu zawodowego.

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1. Ma podstawowg wiedze w zakresie standardéw i norm technicznych obowigzujgcych dla systeméw automatyki. -
[K_W22++]

Umiejetnosci:

1. Potrafi stosowa¢ zasady bezpieczenstwa i higieny pracy. - [K_U23+++]

2. Ma doswiadczenie zwigzane z utrzymaniem urzgdzen, obiektow i systemow automatyki zdobyta w zaktadzie
przemystowym. - [K_U24++]

3. Ma umiejetnos¢ korzystania i doswiadczenie w korzystaniu z norm i standardéw obwigzujacych w systemach automatyki
przemystowej.y w zaktadzie przemystowym. - [K_U26++]

Kompetencje spoteczne:

1. Posiada $wiadomos$¢ odpowiedzialnosci za prace wlasng oraz gotowos$¢ podporzgdkowania sie zasadom pracy w zespole
i ponoszenia odpowiedzialnosci za wspélnie realizowane zadania; potrafi kierowa¢ matym zespotem, wyznaczac cele i
okreslac¢ priorytety prowadzgce do realizacji zadania. - [K_K03+]

Sposoby sprawdzenia efektéw ksztatcenia

Sprawdzenie kwalifikacji zawodowych na podstawie egzaminu zdawanego przed komisjg Polsko-Niemieckiej 1zby
Przemystowo-Handlowe;.
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Tresci programowe

Programowanie przemystowych serownikéw PLC na stanowiska doswiadczalnych. Programowanie robotéw przemystowych z
uwzglednieniem stanowisk wielorobotowych.

Przygotowanie do egzaminu zawodowego obejmuje zagadnienia pneumatyki, sensoryki i sterowania. Program praktyk
obejmuje réwniez prace na wybranych stanowiskach na wydziatach produkcyjnych.

Literatura podstawowa:

Literatura uzupetniajaca:

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnos¢ Czas (godz.)
1. Przygotowanie do egzaminu zawodowego 60
2. Uczestnictwo w zespotowych pracach projektowych 50
3. Realizacja indywidualnego programu praktyk. 100

Obciazenie praca studenta

forma aktywnosci godzin ECTS
t3czny naktad pracy 210 8
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 110
Zajecia o charakterze praktycznym 210 8
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